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UNIVERSIDAD POLITECNICA DE MADRID
OFERTA DE TRABAJO/JOB OFFER

INFORMACION BASICA/BASIC INFO

*PROYECTO/ PROJECT: Dpesarrolio de sistema de navegacién auténoma para robdtica de exteriores

*100% FINANCIACION UE/PLAN DE TRANSFORMACION, RECUPERACION Y RESILIENCIA/100% EU
FINANCING/TRANSFORMATION PLAN, RECOVERY AND RESILIENCE: no

*PUESTO OFERTADO/TITLE OF THE POSITION: mnvestigador en Robética

*Ne VACANTES/NUMBER OF POSITIONS AVAILABLE: :

*CATEGORiA/RESEARCHER PROFILES: First Stage Researcher (R1)

*DEPARTAMENTO/DEPARTM ENT: centro de Automética y Robética UPM-CSIC. Sede de ETSI Industriales.

*DIRECCI(')N/WORK LOCATIONS:

ETS Ingenieros Industriales, calle José Gutiérrez Abascal, 2. 28006, Madrid

INFORMACION DE CONTRATACION/HIRING INFO

*AREA TECNOLOGICA/WORK TECHNOLOGY AREA: P-165 Robética
*CAMPO DE INVESTIGACION/RESEARCH FIELD: Engineering - Mechanical engineering
*FUNCIONES/OFFER DESCRIPTION:

Disefiar y desarrollar sistemas de control para robots auténomos
Design and develop control systems for autonomous robots

*CONTRATO/TYPE OF CONTRACT: Indefinido de Actividades Cientifico-Técnicas Art. 23.bis Ley de la Ciencia
*JORNADA/JOB STATUS: Jornada completa

*HORAS SEMANA/HOURS PER WEEK: 375

DISPONIBILIDAD PARA VIAJAR/AVAILABILITY TO TRAVEL: Si, Internacional

*SALARIO BRUTO ANO/SALARY OFFERED: 20000

*FECHA LIMITE INSCRIPCION/APPLICATION DEADLINE: sanuary, 31,2026

*FECHA ESTIMADA DE CONTRATACION/ESTIMATED DATE OF JOB CONTRACT: February, 1, 2026
*DURACION DEL CONTRATO/TERM OF CONTRACT: 31/06/2026

*FINANCIACION PROGRAMA MARCO UE/IS THE JOB FUNDED THROUGH A EU RESEARCH FRAMEWORK
PROGRAMME?: H2020

PROGRAMA REFUGIADOS UE/Science4Refugees: No

INSCRIPCION/APPLICATION

*EMAIL DE INSCRIPCION/APPLICATION EMAIL: icerro@upm.es
*PERSONA DE CONTACTO/CONTACT PERSON: saime del cerro
WEBSITE:

*Campos obligatorios/Required fields
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REQUISITOS/REQUIREMENTS

*NIVEL EDUCATIVO REQUERIDO/REQUIRED EDUCATION LEVEL
PRINCIPAL CAMPO DE INVESTIGACION 1/MAIN RESEARCH FIELD 1: Engineering
O  NIVEL/LEVEL:
. PRINCIPAL CAMPO DE INVESTIGACION 2/MAIN RESEARCH FIELD 2: Computer science
O  NIVEL/LEVEL: Grado
HABILIDADES-CUALIFICACIONES-INFORMATICA/SKILLS/QUALIFICATIONS:

Es imprescindible que la persona contratada tenga experiencia demostrada en simulacidn y control de robots
auténomos , manejo de sistemas de programacion en tiempo real, sistemas embebidos, Imprescindible dominio de:
Lenguajes de programacion C, C++y Python,

Entorno de desarrollo robdtico ROS 2

Gazebo,Rviz2

Matlab-Simulink

S.0.Linux

Debe contar con una titulacion en ingenieria en el drea de automatica o robodtica
Se valoraran estudios de master
Se valorara experiencia profesional previa

REQUERIMIENTOS ESPECIFICOS/SPECIFIC REQUIREMENTS:

Es necesario el manejo del siguiente SW: Entorno de programaciéon LINUX, C, C++, Phyton, Matlab
(Simulink y Simscape), ROS2, Técnicas de Guiado Navegacion y Control para robots auténomos ,
Vision Artificial , Técnicas de Control dindmico de servomecanismos, Programacién de
microcontroladores, Sistemas Embebidos. Técnicas de IA e implementacién en sistemas
embarcados

IDIOMAS REQUERIDOS/REQUIRED LANGUAGES:
IDIOMA 1/LANGUAGE 1: Espafiol
O  NIVEL LECTURA/READING LEVEL: Alto
O  NIVEL ESCRITO/WRITING LEVEL: Alto
O  NIVEL CONVERSACION/CONVERSATION LEVEL: Alto
+  IDIOMA 2/LANGUAGE 2: ingles
O NIVEL LECTURA/READING LEVEL: Medio
O  NIVEL ESCRITO/WRITING LEVEL: Medio
O  NIVEL CONVERSACION/CONVERSATION LEVEL: Medio
IDIOMA 3/LANGUAGE 3 Frances, Aleman o Italiano
O NIVEL LECTURA/READING LEVEL: Medio
O NIVEL ESCRITO/WRITING LEVEL: Medio
O NIVEL CONVERSACION/CONVERSATION LEVEL: pjto

EXPERIENCIA EN INVESTIGACION REQUERIDA/REQUIRED RESEARCH EXPERIENCE:
CAMPO INVESTIGACION 1/RESEARCH FIELD 1:
O ANOS MINIMOS DE EXPERIENCIA REQUERIDOS/MINIMUM YEARS OF EXPERIENCE REQUIRED: 1-4
CAMPO INVESTIGACION 2/RESEARCH FIELD 2: Engineering - Control engineering
O ANOS MINIMOS DE EXPERIENCIA REQUERIDOS/MINIMUM YEARS OF EXPERIENCE REQUIRED: 1-4
CAMPO INVESTIGACION 3/RESEARCH FIELD 3: Engineering - Computer engineering
O ANOS MiNIMOS DE EXPERIENCIA REQUERIDOS/MINIMUM YEARS OF EXPERIENCE REQUIRED: 1-4

*Campos obligatorios/Required fields
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INFORMACION ADICIONAL/ADITTIONAL INFO

BENEFICIOS/BENEFITS:

Integracidn en el grupo de Robdtica y Cibernética, del Centro de Automatica y Robdtica UPM-CSIC.

CRITERIOS Y PROCESO DE SELECCION/ELIGIBILITY CRITERIA AND SELECTION PROCESS
(https://www.upm.es/Investigacion/HRS4R/HRS4R/Seleccion):

Se aplican las pautas establecidas en el proceso de seleccién del nuevo Reglamento para el proceso de seleccion y

contratacion del personal investigador, personal técnico y personal gestor relacionado con la investigacion de la
Universidad Politécnica de Madrid, aprobado en la UPM.

COMENTARIOS ADICIONALES/ADDITIONAL COMMENTS:

*Campos obligatorios/Required fields
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