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INFORMACION BÁSICA/BASIC INFO 

*PUESTO OFERTADO/TITLE OF THE POSITION: 
*Nº VACANTES/NUMBER OF POSITIONS AVAILABLE: 
*CATEGORÍA/RESEARCHER PROFILES:
*DEPARTAMENTO/DEPARTMENT:
*DIRECCIÓN/WORK LOCATIONS: 

INFORMACION DE CONTRATACIÓN/HIRING INFO 

*ÁREA TECNOLÓGICA/WORK TECHNOLOGY AREA: 
*CAMPO DE INVESTIGACION/RESEARCH FIELD:
*TAREAS/TASKS: 

*CONTRATO/TYPE OF CONTRACT: 
*JORNADA/JOB STATUS: 
*HORAS SEMANA/HOURS PER WEEK:
DISPONIBILIDAD PARA VIAJAR/AVAILABILITY TO TRAVEL: 
*SALARIO BRUTO AÑO/SALARY OFFERED:
*FECHA LÍMITE INSCRIPCIÓN/APPLICATION DEADLINE:
*FECHA ESTIMADA DE CONTRATACIÓN/ESTIMATED DATE OF JOB CONTRACT:
*DURACIÓN DE TAREAS DEL CONTRATO/TERM OF CONTRACT: 
*FINANCIACIÓN PROGRAMA MARCO UE/IS THE JOB FUNDED THROUGH A EU RESEARCH FRAMEWORK 
PROGRAMME?: 
PROGRAMA REFUGIADOS UE/Science4Refugees: 

INSCRIPCIÓN/APPLICATION 

*EMAIL  DE INSCRIPCIÓN/APPLICATION EMAIL:
*PERSONA DE CONTACTO/CONTACT PERSON:
WEBSITE: 

*PROYECTO/PROJECT: 
*100% FINANCIACION UE/PLAN DE TRANSFORMACIÓN, RECUPERACION Y RESILIENCIA/100% EU 
FINANCING/TRANSFORMATION PLAN, RECOVERY AND RESILIENCE: 

UNIVERSIDAD POLITÉCNICA DE MADRID
OFERTA DE TRABAJO/JOB OFFER
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REQUISITOS/REQUIREMENTS 

*NIVEL EDUCATIVO REQUERIDO/REQUIRED EDUCATION LEVEL 
• PRINCIPAL CAMPO DE INVESTIGACIÓN 1/MAIN RESEARCH FIELD 1:

O NIVEL/LEVEL:
• PRINCIPAL CAMPO DE INVESTIGACIÓN 2/MAIN RESEARCH FIELD 2:

O NIVEL/LEVEL: 
HABILIDADES-CUALIFICACIONES-INFORMÁTICA/SKILLS/QUALIFICATIONS: 

REQUERIMIENTOS ESPECÍFICOS/SPECIFIC REQUIREMENTS:

IDIOMAS REQUERIDOS/REQUIRED LANGUAGES: 
• IDIOMA 1/LANGUAGE 1:

O NIVEL LECTURA/READING LEVEL: 
O NIVEL ESCRITO/WRITING LEVEL: 
O NIVEL CONVERSACIÓN/CONVERSATION LEVEL: 

• IDIOMA 2/LANGUAGE 2:
O NIVEL LECTURA/READING LEVEL: 
O NIVEL ESCRITO/WRITING LEVEL: 
O NIVEL CONVERSACIÓN/CONVERSATION LEVEL: 

• IDIOMA 3/LANGUAGE 3:
O NIVEL LECTURA/READING LEVEL: 
O NIVEL ESCRITO/WRITING LEVEL: 
O NIVEL CONVERSACIÓN/CONVERSATION LEVEL: 

EXPERIENCIA EN INVESTIGACION REQUERIDA/REQUIRED RESEARCH EXPERIENCE:
• CAMPO INVESTIGACIÓN 1/RESEARCH FIELD 1:

O AÑOS MÍNIMOS DE EXPERIENCIA REQUERIDOS/MINIMUM YEARS OF EXPERIENCE REQUIRED: 
• CAMPO INVESTIGACIÓN 2/RESEARCH FIELD 2:

O AÑOS MÍNIMOS DE EXPERIENCIA REQUERIDOS/MINIMUM YEARS OF EXPERIENCE REQUIRED: 
• CAMPO INVESTIGACIÓN 3/RESEARCH FIELD 3:

O AÑOS MÍNIMOS DE EXPERIENCIA REQUERIDOS/MINIMUM YEARS OF EXPERIENCE REQUIRED: 
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INFORMACIÓN ADICIONAL/ADITTIONAL INFO 

BENEFICIOS/BENEFITS: 

CRITERIOS Y PROCESO DE SELECCIÓN/ELIGIBILITY CRITERIA AND SELECTION PROCESS 
(https://www.upm.es/Investigacion/HRS4R/HRS4R/Seleccion): 

COMENTARIOS ADICIONALES/ADDITIONAL COMMENTS: 

Se aplican las pautas establecidas en el proceso de selección del nuevo Reglamento para el proceso de selección y 
contratación del personal investigador, personal técnico y personal gestor relacionado con la investigación de la 
Universidad Politécnica de Madrid, aprobado en la UPM.

https://www.upm.es/Investigacion/HRS4R/HRS4R/Seleccion
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	P[1]: 
	ECampoProyecto[0]: Applied research and development of legged robotics
	LCampoFinanciacionUE[0]: [NO]
	ECampoPuestoOfertado[0]: Personal investigador 
	ECampoVacantes[0]: 1
	LCampoCategoria[0]: [Recognised Researcher (R2)]
	ECampoDpto[0]: Centre for Automation and Robotics (CAR)
	ECampoDireccion[0]: ETS Ingenieros Industriales, calle José Gutiérrez Abascal, 2. 28006, Madrid.                                                       
	LAreaTecnologica[0]: [P-165  Robótica]
	LCampoInvestigacion[0]: [Engineering - Control engineering]
	ECampoFunciones[0]: Development of autonomous walking robotic systems operated using intelligent control techniques
	LTipoContrato[0]: [Indefinido de Actividades Científico-Técnicas Art. 23.bis Ley de la Ciencia]
	LTipoJornada[0]: [Jornada completa]
	ECampoHorasSemana[0]: 37,5
	LDisponibilidadViajar[0]: [Si, Internacional]
	ECampoSalario[0]: 40.000 €
	ECampoFechaLimite[0]: November 1, 2025
	ECampoFechaEstimada[0]: December  1, 2025
	ECampoDuracion[0]: 3 years
	LFinanciacionProgMarcoUE[0]: [H2020]
	LProgramaRefugiadosUE[0]: [No]
	ECampoEmail[0]: antonio.barrientos@upm.es
	ECampoPersonaContacto[0]: Antonio Barrientos
	ECampoWebsite[0]: https://blogs.upm.es/robcib/
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	LPpalCampoInvestigacion1[0]: [Engineering]
	LNivel1[0]: [Doctor]
	LPpalCampoInvestigacion2[0]: []
	LNivel2[0]: []
	ECampoHabilidades[0]: Es imprescindible que la persona contratada tenga experiencia demostrada en el diseño de sistemas de robóticos y mecatrónicos, conocimientos de diseño y desarrollo hardware y mecánico, asi como manejar programas de diseño 3D, tener experiencia en prototipado rápido, y el entorno de desarrollo robótico ROS 2. Debe tener asimismo experiencia acreditada en el desarrollo de aplicaciones robóticas de la Inteligencia Artificial. Estas experiencias deben estar avaladas por publicaciones científicas en las que el proponente haya aportado contribuciones personales.

Debe contar con una titulación en Doctor en ingeniería en el áreas de Robótica. 
	ECampoRequerimientos[0]: Titulo de Doctor en Robótica 
C++, Phyton, Inventor, Ansys, ROS, ROS 2, Unity, Tratamiento de Imágenes, Machine learning, Sistemas embebidos. 

Se valorará muy positivamente haber participado en publicaciones científicas de congresos y/o revistas y haber participado en proyectos de investigación, así como tener experiencia en el control de robots cuadrúpedos.
	ECampoIdioma1[0]: Español
	LNivelLectura1[0]: [Alto]
	LNivelEscrito1[0]: [Alto]
	LNivelConversacion1[0]: [Alto]
	ECampoIdioma2[0]: Inglés
	LNivelLectura2[0]: [Alto]
	LNivelEscrito2[0]: [Alto]
	LNivelConversacion2[0]: [Alto]
	ECampoIdioma3[0]: 
	LNivelLectura3[0]: []
	LNivelEscrito3[0]: []
	LNivelConversacion3[0]: []
	LCampoInvRequerido1[0]: [Engineering - Control engineering]
	LCampoInvExpRequerida1[0]: []
	LCampoInvRequerido2[0]: []
	LCampoInvExpRequerida2[0]: []
	LCampoInvRequerido3[0]: []
	LCampoInvExpRequerida3[0]: []
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	P[0]: 
	ECampoBeneficios[0]: Integración en el grupo de Robótica y Cibernética , del Centro de Automática y Robótica UPM-CSIC.
Participación en proyectos de investigación nacionales e internacionales
	ECampoCriteriosSeleccion[0]: 
	ECampoComentarios[0]: 





