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UNIVERSIDAD POLITECNICA DE MADRID
OFERTA DE TRABAJO/JOB OFFER

INFORMACION BASICA/BASIC INFO

*PUESTO OFERTADO/TITLE OF THE POSITION: Personal investigador de apovyo

*Ne VACANTES/NUMBER OF POSITIONS AVAILABLE 1

*CATEGORIA/RESEARCHER PROFILES:First Stage Researcher (R1)

*DEPARTAMENTO/DEPARTMENT: Ingenieria Eléctrica, Electronica, Automatica v Fisica Aplicada
*DIRECCION/WORK LOCATIONS:

ETSIDI, UPM. Ronda de Valencia 3, 28012 Madrid.

INFORMACION DE CONTRATACION/HIRING INFO

*AREA TECNOLOGICA/WORK TECHNOLOGY AREA: P-165 Robdtica
*CAMPO DE INVESTIGACION/RESEARCH FIELD: Engineering - Control engineering
*FUNCIONES/OFFER DESCRIPTION:

« Trabajo en el entorno del proyecto de investigacion del Plan Nacional ROBOGAIT.
* Desarrollo del software de navegacion del robot en ROS2 Humble: GPS, camaras y

Lidar.
*CONTRATO/TYPE OF CONTRACT: Duracién determinada conforme a la DA 5 del RDL32/2021

*JORNADA/JOB STATUS: Jornada completa

*HORAS SEMANA/HOURS PER WEEK: 37,5

DISPONIBILIDAD PARA VIAJAR/AVAILABILITY TO TRAVEL: Si

SALARIO BRUTO ANO/SALARY OFFERED: 15.876€

*FECHA LIMITE INSCRIPCION/APPLICATION DEADLINE: 15/02/2025

*FECHA ESTIMADA DE CONTRATACION/ESTIMATED DATE OF JOB CONTRACT: 24/02/2025
*DURACION DEL CONTRATO/TERM OF CONTRACT: 5.3 meses

*FINANCIACION PROGRAMA MARCO UE/S THE JOB FUNDED THROUGH A EU RESEARCH FRAMEWORK
PROGRAMMIE?: Not funded by an EU programme

PROGRAMA REFUGIADOS UE/Science4Refugees:

INSCRIPCION/APPLICATION

*EMAIL DE INSCRIPCION/APPLICATION EMAIL: alberto.brunete@upm.es
*PERSONA DE CONTACTO/CONTACT PERSON: Alberto Brunete

WEBSITE: https://bloas.upm.es/roboaqait/

*Campos obligatorios/Required fields
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REQUISITOS/REQUIREMENTS

S,
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*NIVEL EDUCATIVO REQUERIDO/REQUIRED EDUCATION LEVEL
PRINCIPAL CAMPO DE INVESTIGACION 1/MAIN RESEARCH FIELD 1:Engineering
O NIVEL/LEVEL: Grado
- PRINCIPAL CAMPO DE INVESTIGACION 2/MAIN RESEARCH FIELD 2:
O  NIVEL/LEVEL:
HABILIDADES-CUALIFICACIONES-INFORMATICA/SKILLS/QUALIFICATIONS:

Programacion en Python y C++. ROS2. Sistema operativo Ubuntu. Programacion de
sistemas embebidos. SLAM y Navegacion con Nav2. Camaras 3D.

REQUERIMIENTOS ESPECIFICOS/SPECIFIC REQUIREMENTS:

Imprescindible experiencia en desarrollo de robots con ROS2 Humble: SLAM, NAvegacion
NAV2.

IDIOMAS REQUERIDOS/REQUIRED LANGUAGES:
IDIOMA 1/LANGUAGE 1: ESPANOL
[e) NIVEL LECTURA/READING LEVEL: Alto
e} NIVEL ESCRITO/WRITING LEVEL: Alto
O  NIVEL CONVERSACION/CONVERSATION LEVEL: Alto
- IDIOMA 2/LANGUAGE 2: |INGLES
O  NIVEL LECTURA/READING LEVEL: Alto
(o] NIVEL ESCRITO/WRITING LEVEL: Alto
O  NIVEL CONVERSACION/CONVERSATION LEVEL: Ajto
IDIOMA 3/LANGUAGE 3:
O  NIVEL LECTURA/READING LEVEL:
O  NIVEL ESCRITO/WRITING LEVEL:
O  NIVEL CONVERSACION/CONVERSATION LEVEL:

EXPERIENCIA EN INVESTIGACION REQUERIDA/REQUIRED RESEARCH EXPERIENCE:
CAMPO INVESTIGACION 1/RESEARCH FIELD 1:
O ANOS MiNIMOS DE EXPERIENCIA REQUERIDOS/MINIMUM YEARS OF EXPERIENCE REQUIRED:
CAMPO INVESTIGACION 2/RESEARCH FIELD 2:
O ANOS MiNIMOS DE EXPERIENCIA REQUERIDOS/MINIMUM YEARS OF EXPERIENCE REQUIRED:
CAMPO INVESTIGACION 3/RESEARCH FIELD 3:
O ANOS MINIMOS DE EXPERIENCIA REQUERIDOS/MINIMUM YEARS OF EXPERIENCE REQUIRED:

*Campos obligatorios/Required fields
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INFORMACION ADICIONAL/ADITTIONAL INFO

BENEFICIOS/BENEFITS:

CRITERIOS Y PROCESO DE SELECCION/ELIGIBILITY CRITERIA AND SELECTION PROCESS
(https://www.upm.es/Investigacion/HRS4R/HRS4R/Seleccion):

Se aplican las pautas establecidas en el proceso de seleccién del nuevo Reglamento para el proceso de seleccion y

contratacion del personal investigador, personal técnico y personal gestor relacionado con la investigacion de la
Universidad Politécnica de Madrid, aprobado en la UPM.

COMENTARIOS ADICIONALES/ADDITIONAL COMMENTS:

3
*Campos obligatorios/Required fields
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